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@ Detektionssystem mit austauschbaren Sensoren 

© Ein Detektionssystem mit einem MeGkopf (1), welcher 
eine Aufnahme (2) fur zumindest einen austauschbaren 
Sensor (3) aufweist, mit einem am Sensor (3) befindlichen 
Bauteil, welches Informationen uber den Sensor (3) ent- 
halt, und an eine Erfassungseinrichtung am Meftkopf 
ubertragt, soil derart verbessert werden, dafc eine draht- 
lose Obertragung der Sensorinformationen an den Mefc- 
kopf ermoglicht ist. Zur Losung der Aufgabe ist vorgese- 
hen, daft das Bauteil ein passiver, durch drahtlose Fremd- 
energiezufuhr auslesbarer Transponder (6) mit einem Da- 
tencodetrager (9) ist, in welchem die Sensorinformatio- 
nen gespeichert sind, und dafc die Erfassungseinrichtung 
(11) Mittel zur Lieferung der Fremdenergie und (mittel 
(10) zur Aufnahme der Sensorinformationen aufweist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifTt ein Detektionssystem mil den 
Merkmalen des Oberbegriffs des Patentanspruchs 1. 

Aus der DE38 19 128 C2 isl ein Gasdeleklionssystem 5 
bekannt, welches aus ciner Zentrale und mehrcren MeBkop- 
fen vor Orl, die mil der Zentrale verbunden sind, besteht. In 
die MeBkopfe konnen Sensoren unterschiedlicher Art aus- 
lauschbar eingeselzt werden, wobei die Sensoren im Sockel- 
bereich mit eincm Tdentifikationssystem in Form von Lot- 10 
kontaktbriicken versehen sind, damit der MeBkopf erkennt, 
welcher Sensor eingesetzt wurde. Das bekannte Tdentifikati- 
onssystem erfordert einen Stecker im Verbindungsbereich 
zwischen dem MeBkopf und dem Sensor mit einer Vielzahl 
von Steckkontakten, urn die Sensorinformationen in binar- 15 
codierter Form an den MeBkopf ubertragen zu konnen. Der- 
artige Mehrkontaktsteckcr sind einerseits teuer, andcrerseits 
steigt mit der Anzahl der Steckkontakte die Storanfalligkeit. 
AuBerdem konnen bcstehende MeBkopfe nur begrenzt fur 
neue Sensoranwendungen umgeriisiet werden, da man aus 20 
Kompatibilitatsgriinden auf die ursprunglich konzipierte 
Steckercodierung festgelegt isl. 

Aus einem anderen Anwendungsgebiet sind sogenannte 
Trans ponderchips mit integrierten Datencodetriigern be- 
kannt, die ein Signal an eine ortsfeste Sende- und Emp- 25 
fangseinrichtung abgeben. Der Transponderchip enthalt ne- 
ben dem mit einer individuellen Kennung versehenen Da- 
tencodetrager einen Sender und eine als Antenne wirkende 
Spule, wobei der Sender seine Spannungs- bzw. Stromver- 
sorgung durch induktive Kopplung aus der ortsfesten 30 
Sende- und Empfangseinrichtung bezieht. Das Signal, wel- 
ches der Transponderchip aus dem Datencodetrager abgibt, 
gelangt auf dem gleichen Weg - nur in umgekehrter Rich- 
tung - an die Sende- und Empfangseinrichtung. Derartige 
Transponderchips sind in der EP 716 991 Al beschrieben. 35 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Tdentifika- 
tionssystem fiir Sensoren zu schaffen, welches ohne mecha- 
nische Kopplung zwischen dem Sensor und dem MeBkopf 
arbeitet. 

Die Losung der Aufgabe erfolgt mit den Merkmalen des 40 
Patentanspruchs 1. 

Der Vorteil der Erfindung besteht im wesentlichen darin, 
daB Sensordaten in dem als E 2 -PROM ausgefuhrten Daten- 
codetrager eines am Sensor befindlichen Transponders ge- 
speichert und von der ortsfesten Sende- und Empfangsein- 45 
richtung im MeBkopf abgefragt werden konnen. Durch Ver- 
wendung eines E 2 PROMs als Speicher ist es auBcrdem 
moglich, neben den reinen Sensordaten, wie z. B. Gasart 
und MeBbereich auch Produktionsdaten zu speichern, so 
daB es moglich ist, den Anwender auf eventuell nicht mehr 50 
gebrauchsfahige Sensoren hinzuweisen. 

Vorleilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den 
Unteranspriichen angegeben. 

Besonders vorteilhaft ist es, einen Transponder an einer 
vom Sensor losbaren Komponente anzubringen. Derartige 5S 
Komponenten konnen beispielsweise optische oder chemi- 
sche Vorsatzfilter sein, die dem MeBsystem des Sensors vor- 
geschaltet sind. 

Eine vorteilhafte Verwendung von passiven Transpon- 
dem besteht darin dicse an Sensoren unterschiedlicher Art 60 
anzubringen, welche austauschbar in entsprechende MeB- 
kopfe einsetzbar sind. Die Transponder enthalten in eincm 
Datencodetrager die sensorspezifischen Daten, wie z. B. 
Gasart, MeBbereich, Produktionsdatum und Herstellername, 
welche drahtlos in die Auswerteeinheit des MeBkopfes 65 
ubertragen werden konnen. Die Transponder sind dabei an 
einer geeigneten Stelle der Gehausewand des Sensors befe- 
stigt. Es ist zweckmaBig, bei einem Sensor mehrere Trans- 
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ponder zu verwenden, wenn er aus einzelnen, voneinander 
losbaren Komponenten besteht und dabei die Transponder 
an zumindestens einigen der losbaren Komponenten anzu- 
bringen. 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeich- 
nung dargestellt und im folgenden naher erlautert. 
Es zeigen: 

Fig. 1 einen in einen MeBkopf eingesetzten Sensor mit ei- 
nem Transponderchip, 

Fig. 2 den Sensor nach der Fig. I mit einem in einem aus- 
wechselbaren Vorsatzfilter angeordneten Transponderchip. 

Fig. 1 zeigt schematise!! einen MeBkopf 1 mit einer Auf- 
nahme 2, in welche ein Gassensor 3 mit einem Vorsatzfilter 
4 eingesetzt ist. Der Gassensor 3 besitzt an seiner Gehause- 
wand 5 einen chipformigen Transponder 6, der aus einem 
Sender 7, einer als Antenne wirkenden Spule 8 und einem 
E 2 -PROM 9 als Datencodetrager fiir sensorspezifische Da- 
ten besteht. Im Einwirkungsbereich des Transponders ist am 
MeBkopf 1 eine Induktionsspule 10 angebracht, welche in 
der Fig. 1 im Teilschnitt dargestellt ist und den mit dem 
Transponder 6 versehenen Bereich des Gassensors 3 ring- 
fonnig umfaBt. Der Induktionsspule 10 sind eine Sende- und 
Empfangseinheit 11, sowie eine Sensordaten- Auswerteein- 
heit 12 nachgeschaltet. Die von dem Gassensor 3 ennittel ten 
MeBdaten werden Liber eine innerhalb der Aufnahme 2 an- 
geordnele Steckverbindung 13 an eine MeBsignal-Auswert- 
einheit 14 weitergeleitet, in welcher eine Verknupfung mit 
den von der Sensordaten-Auswerteeinheit 12 gelieferten 
Werten erfolgt. 

Die Arbeitsweise der erfindungsgemaBen Vorrichtung ist 
folgendermaBen: 

Der Transponder 6 bezieht seine Spannungs- bzw. Strom- 
versorgung aus der von der Sende- und Empfangseinheit 11 
gespeisten Induktionsspule 10. Die in dem E 2 -PROM 9 ab- 
gelegten sensorspezifischen Daten, wie Sensortyp, Produk- 
tionsdatum und Hers teller werden induktiv uber die Spule 8 
und die Induktionsspule 10 in die Sende- und Empfangsein- 
richtung 11 ubertragen und in der Sensordaten- Auswerte- 
einheit 12 zwischengespeichert. Die dem Gassensor 3 und 
der Sensordaten-Auswerteeinheit 12 nachgeschaltete MeB- 
signal-Auswerteeinheit 14 enthalt einen in der Fig. 1 nicht 
dargestellten Mikroprozessor, in welchem zunachst die vom 
Gassensor 3 gelieferten MeBdaten z. B. hinsichtlich Tempe- 
raturkompensation und Kalibrierung aufbereitet und dann 
mit den in der Sensordaten - Auswerteeinheit 12 gespei- 
cherten, sensorspezifischen Daten verknupft werden. In der 
MeBsignal-Auswerteeinheit 14 wird anhand der aus der 
Sensordaten - Auswerteeinheit 12 ausgelesenen Daten ge- 
priift, ob z. B. der Gassensor 3 noch gebrauchsfahig ist und 
ob der Gassensor 3 von einem autorisierten Hersteller gelie- 
fert wurde. Eventuell festgestellte Abweichungen werden 
dem Anwender uber ein am MeBkopf 1 befindliches, in der 
Fig. 1 nicht dargestelltes Display aneezeigt. Durch Verwen- 
dung eines frei programmierbaren E -PROM 9 als Datenco- 
detrager ist es moglich, auf einfache Weisc die Struktur der 
abzuspeichernden Daten neuen Aufgabenstellungen anzu- 
passen. 

Die in der Fig. 2 veranschaulichte MeBvorrichtung unter- 
scheidet sich von Vorrichtung nach der Fig. 1 dadurch, daB 
an dem auswechselbaren Vorsatzfilter 4 ein Transponder 61 
angebracht ist, dessen in der Fig. 2 nicht dargestellter Daten- 
codetrager cbenfalls mittels der Induktionsspule 10 und der 
Sende- und Empfangseinheit 11 ausgelesen wird. Der Trans- 
ponder 61 ist in gleicher Weise wie der Transponder 6 auf- 
gebaut. Gleiche Komponenten sind mit gleichen Bezugszif- 
fern der Fig. 1 bezeichnet. In dem E 2 -PROM des Transpon- 
ders 61 sind die zum Vorsatzfilter 4 gehorenden Filterdaten 
abgelegt. Ober die aus dem Transponder 61 abrufbaren Fil- 
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terdaten erhalt die MeBsignal-Auswerteeinheit 14 eine In- 
formation daruber, ob uberhaupt ein Vorsatzfilter 4 vorhan- 
den ist, bzw. ob das richtige Vorsatzfilter 4 eingesetzt wurde. 
Verwechselungen, die eine Veranderung der MeBeigen- 
schaften des Gassensors 3 zur Folge haben konnten, sind 5 
mittels der im Transponder 61 gespeicherten Filterdaten so- 
fort erkennbar. Im unteren Abschnitt der Fig. 2 ist eine Auf- 
sicht auf das Vorsatzfilter 4 gezeigt. 



1. Detektionssystem mit einem MeBkopf (1), welcher 
eine Aufnahme (2) fur zumindestens einen austausch- 
baren Sensor (3) aufweist, mit einem am Sensor (3) be- 
findiichen Bauteil, welches Informationen iiber den 15 
Sensor (3) enthalt und an eine Erfassungseinrichtung 
am MeBkopf ubertragt, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Bauteil ein passiver, durch drahtlose Fremdener- 
giezufuhr auslesbarer Transponder (6) mit einem Da- 
tencodetrager (9) ist, in welchem die Informationen ge- 20 
speichert sind, und daB die Erfassungseinrichtung (11) 
Mittel zur Lieferung der Fremdenergie und Mittel (10) 
zur Aufnahme der Sensorinformationen aufweist. 

2. Detektionssystem nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein Transponder (61) an einer vom 25 
Sensor (3) losbaren Komponente (4) angebracht ist. 

3. Detektionssystem nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Komponente ein Vorsatzfilter (4) 
des Sensors (3) ist. 

4. Verwendung von einem oder mehreren passiven 30 
Transpondern (6, 61) an Sensoren (3) unterschiedlicher 
Art, weiche austauschbar in zugehorige MeBkopfe (1) 
einsetzbar sind. 
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